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[bookmark: _Toc181180505][bookmark: _Toc37928761]第一章  概  述
YCZ-AI-001型遥测终端（以下简称AI终端）是为满足水文遥测对多通信信道，大容量数据存储的要求而设计的新型遥测终端。它以高性能微控制器为核心，具有众多传感器接口和多个通信接口，是集数据采集、显示、存储、通信和远程管理等功能于一体的智能遥测数字终端设备。
该型号终端已在国内几百个水情测报系统中得到了应用，实践证明其性能可靠，符合水利部“水文测报系统技术规范”和“国家防汛抗旱指挥系统一期工程水情分中心初步设计指导书”的要求。
AI终端可以通过 PSTN、专线等有线方式进行通信组网，也可通过短波、超短波、微波、GSM（短消息或数据业务）、GPRS、CDMA以及卫星通信（北斗卫星、海事卫星、VSAT、全线通、全球通）等无线方式进行通信组网。
[bookmark: _Toc87151492][bookmark: _Toc87186646][bookmark: _Toc181180506][bookmark: _Toc37928762][bookmark: OLE_LINK14][bookmark: OLE_LINK15][bookmark: OLE_LINK16]1.1  终端机原理框图
[bookmark: _Toc87151493][bookmark: _Toc87186647] (
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101
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)原理框图
备注：容量超过12AH的蓄电池一般放在加固密封机箱外面，并配备专用电池箱。
[bookmark: _Toc181180507][bookmark: _Toc37928763][bookmark: _Toc87151494][bookmark: _Toc87186648]1.2  终端机实物图

[bookmark: _Toc181180510][bookmark: _Toc37928764]第二章  主要功能
[bookmark: _Toc181180511][bookmark: _Toc37928765][bookmark: _Toc87151496][bookmark: _Toc87186650]2.1  设备功能
[bookmark: _Toc181180512][bookmark: _Toc37928766]2.1.1  可测量的参数
水位、雨量、风向风速、温湿度、气压、大坝渗压、墒情、流量、水质、蒸发量、工情参数等
（更换接口板可测量不同参数）
[bookmark: _Toc87151497][bookmark: _Toc87186651][bookmark: _Toc181180513][bookmark: _Toc37928767]2.1.2  可连接的传感器
水位传感器（浮子式、激光、超声波、压力式、气泡式等）
雨量传感器（1mm，0.5mm，0.2mm单/双簧翻斗式雨量计）
测风传感器
温湿度传感器
气压传感器
墒情传感器
大坝渗压传感器
流量传感器
水质传感器
（注：根据用户需要可连接其他数字传感器或模拟传感器）
[bookmark: _Toc87151498][bookmark: _Toc87186652][bookmark: _Toc181180514][bookmark: _Toc37928768]2.1.3  可选择的通信方式
GPRS通信
CDMA通信
GSM短消息
卫星通信（北斗、海事、VSAT等）
超短波通信
PSTN通信
[bookmark: _Toc181180515][bookmark: _Toc37928769]2.2  软件功能
[bookmark: _Toc37928770][bookmark: _Toc181180517]2.2.1  小时报数据报送
[bookmark: OLE_LINK17][bookmark: OLE_LINK18]RTU每小时定时报送小时报数据。如果当前时刻为时段正点报时刻，则RTU首先对GPRS/GSM模块加电，并在通信链路建立（收到GPRSOK）后将数据发送给模块，启动一次时段正点报通信过程。
小时报启动时，显示屏工作状态提示为“自报模式”，通信状态为“连接中心”；

[bookmark: OLE_LINK19][bookmark: OLE_LINK20][bookmark: OLE_LINK21]成功连接中心后，会提示“联网成功”；

[bookmark: OLE_LINK22][bookmark: OLE_LINK23][bookmark: OLE_LINK24]收到中心回复后，会提示“通信完成”，本次GPRS信道小时报通信成功；

[bookmark: _Toc37928771]2.2.2  雨量加报
雨量加报为“限时雨量加报”方式。
雨量加报受“雨量加报时间间隔”（简称TI）和“雨量加报阈值”（简称R1）两个参数影响。如果TI分钟内降雨累计达到R1毫米，则RTU进行一次加报。
因此雨量加报最频繁是TI分钟进行一次（建议TI取5的整数倍）例如：
（1）假定TI=05，则RTU将在每小时的5分，10分，15分，20分，…判断是否需要进行雨量加报。
（2）假定TI=10，则RTU将在每小时的10分，20分，30分，40分，…判断是否需要进行雨量加报。
[bookmark: _Toc181180518][bookmark: _Toc37928772]2.2.3  水位加报
水位采集每5分钟一次，每次采集水位时，RTU都将本次采集与上一次发送的水位值之差与“加报水位以下时的水位加报阈值”（简称Y1）或“加报水位以上时的水位加报阈值”相比较。若满足加报要求，则立刻加报。
水位加报有三个相关参数：
[bookmark: OLE_LINK1][bookmark: OLE_LINK2][bookmark: OLE_LINK3][bookmark: OLE_LINK4][bookmark: OLE_LINK5][bookmark: OLE_LINK6][bookmark: OLE_LINK7][bookmark: OLE_LINK8][bookmark: OLE_LINK9][bookmark: OLE_LINK10][bookmark: OLE_LINK11][bookmark: OLE_LINK12][bookmark: OLE_LINK13]加报水位（简称JB）
加报水位以上时的门限（简称Y2）
加报水位以下时的门限（简称Y1）
水位加报的条件如下：
假定当前水位为W2，上次上报水位为W1则：
如果W2< JB，则按Y1加报，即：
如果︱W2－W1︱≥Y1，则加报；否则不加报。
如果W2≥JB，则按Y2加报。
如果︱W2－W1︱≥Y2，则加报；否则不加报。
[bookmark: _Toc181180519][bookmark: _Toc37928773]2.2.4  固态数据的读取
固态数据可以本地读取，也可以远程读取。目前ARM板101终端机支持GPRS方式固态提取。
（一）本地固态提取
RTU也具有现场提取固态数据的功能，当测站与中心站通信线路有故障或存在其他问题导致不能远程提取固态数据时，可以用笔记本电脑现场提取固态数据。提取方法参见附录A“本地固态提取软件使用说明”
（二）GPRS远程提取
在每次GPRS正常通信结束后，中心服务器将检查是否有提取固态数据的任务。若有，则命令测站RTU和GPRS/GSM模块保持加电状态，并向RTU发出远程固态取数命令。RTU收到命令后将相应日期的数据以GPRS方式发送至中心站。此过程为应答通信方式，RTU每次送出一个数据包，收到中心站确认后再发送下一个数据包。RTU和GPRS模块将保持上电，一直到远程任务结束。
[bookmark: _Toc181180520][bookmark: _Toc37928774]2.2.5  修改RTU参数
（一）本地修改RTU参数
      RTU具有键盘和液晶显示器，用户可以借以查看和修改其所有参数。
（二）远程修改RTU参数
在每次GPRS正常通信结束后，中心服务器将检查是否有远程修改测站工作参数的任务。若有，则命令遥测站RTU和GPRS/GSM模块保持加电状态，并将用户事先写好的参数配置表发送至RTU。RTU收到参数配置命令后，自动修改参数，并向中心站发送确认信息，表明远程参数配置成功。
可以远程配置的参数有：
时段值（简称TS） 
日起始时间（简称DS）
中心站号 （简称CSA）
加报水位（简称JB）
加报水位以上时的水位加报阈值（简称Y2）
加报水位以下时的水位加报阈值（简称Y1）
雨量加报时间间隔（简称TI） 
雨量加报阈值（简称R1）
中心电话号码（简称TEL NUMBER）
中心手机号码（简称GSM NUMBER）
[bookmark: _Toc181180521][bookmark: _Toc37928775]2.2.6  系统时钟同步
在每次GPRS正常通信后，遥测终端均与中心服务器自动校时，从而使每一个分中心内的遥测站RTU的时钟都与中心服务器时钟保持一致。
[bookmark: _Toc181180522][bookmark: _Toc37928776]2.2.7  遥测数据和固态存储数据互为备份
要想利用中心站收到的遥测数据实现资料整编，就必须保证遥测数据的完整性以及与RTU固态数据的一致性。
为保证中心站遥测数据的完整性，RTU发送正点报采用存储补发机制。如果某条正点报主备信道均发送失败，则该条报文被保存至固态存储器的补发数据区，等到下次GPRS通信成功时，补发数据区的所有数据将发送至中心站。
RTU可以保存至少20天以上的补发数据。
[bookmark: _Toc181180523][bookmark: _Toc37928777]2.3  技术参数
输入电压：10～30VDC
值守电流：0.6mA
工作电流（不含信道机）：4mA
工作温度：－40～70℃
工作湿度：<95%
平均无故障时间：MTBF>100，000小时
通信口：3个RS-232串口，2个RS-485口
数据存储容量：128Mbit
电源输出：5路12VDC（0～10A）
扩展接口：
模拟输入：8路单通道（4路差分）
数字输入：8路
开关量输入：8路
电源输出：1路（24V/12V/5V可选）
远程升级：设备可以远程进行程序功能升级。
具有自恢复电路，野外工作的设备会受到很多干扰，这些干扰可能会冲击芯片本身，造成供电电压突然降低，而且此时“硬件看门狗”根本无法起作用，以至于遥测终端出现“假死机”现象，不能正常工作，需要人工到现场重新开关机。自恢复电路，可以有效避免由于上述现象造成的器件“雪崩击穿”致使主板供压不足的情况，大大节约了人力物力成本。
[bookmark: _Toc181180542][bookmark: _Toc37928778]第三章  操作说明
[bookmark: _Toc181180543]声明：本操作说明仅用于对本终端机的一般功能描述，所列举的操作界面不一定与终端机实际操作界面完全相同。具体使用时应以“终端机使用说明书”为准！！！
[bookmark: _Toc37928779]3.1  设备加电
[bookmark: OLE_LINK25][bookmark: OLE_LINK26][bookmark: OLE_LINK27]确认电源正确连接后, 打开各设备电源开关, 终端机上的电子钟启动运行, 峰鸣器将有一次短促的鸣响，状态灯亮灭5次，亮灭间隔1s，这表明设备进入正常工作状态。
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[bookmark: _Toc181180544][bookmark: _Toc37928780][bookmark: OLE_LINK28][bookmark: OLE_LINK29][bookmark: OLE_LINK30]3.2  操作界面
[bookmark: _Toc181180545][bookmark: _Toc37928781]3.2.1  主界面
[bookmark: OLE_LINK31][bookmark: OLE_LINK32][bookmark: OLE_LINK33]按一下“亮灭屏键”，LCM屏点亮，主界面将显示：年月日时分秒、遥测站站号、工作状态。

[bookmark: OLE_LINK34][bookmark: OLE_LINK35]按“确认”键，即可进入水雨情界面，显示RTU当前的时钟、雨水量信息、站号、电池电压。

[bookmark: OLE_LINK39]按“复位”键，即可关闭LCM屏，RTU进入低功耗状态； 
[bookmark: _Toc37928782]3.2.2  菜单界面
[bookmark: OLE_LINK40][bookmark: OLE_LINK41][bookmark: OLE_LINK42]按“设置”键，即可进入密码输入界面：

[bookmark: OLE_LINK46][bookmark: OLE_LINK47][bookmark: OLE_LINK48]要求输入密码（991001），若输入不正确，要重新输入；正确输入密码后，进入配置选项：

时钟修改：
[bookmark: OLE_LINK49][bookmark: OLE_LINK50][bookmark: OLE_LINK51]首次使用可人工进行时钟校准，依据当前时间，对RTU时钟的年月日时分秒依次进行设置，最后按“确认”保存；

初始化：
[bookmark: OLE_LINK52][bookmark: OLE_LINK53]选择“系统初始化”，进入初始化界面：


[bookmark: OLE_LINK54][bookmark: OLE_LINK55][bookmark: OLE_LINK56]首次使用前选择“全局初始”，后出现初始化确认提示：

[bookmark: OLE_LINK60][bookmark: OLE_LINK61][bookmark: OLE_LINK62]按“确定”后，RTU进行参数恢复出厂设置和固态数据清除操作，完成后复位，需唤醒后重新进入配置主界面：

选择1.参数设置，可配置雨量计参数、水位计参数、图像参数、通信模块（DTU）参数等：


选择2.系统设置，可配置运行参数、主信道参数、备用信道参数等


[bookmark: OLE_LINK66][bookmark: OLE_LINK67][bookmark: OLE_LINK68]雨量计相关参数配置：

水位计相关参数配置：


RTU基本参数配置：

RTU运行参数配置：

各项参数解释如下：
[bookmark: OLE_LINK63][bookmark: OLE_LINK64][bookmark: OLE_LINK65]设备类别（水位计类型）： 
485格雷码浮子 (WS = 01)
麦克压力 (WS = 03)
古大雷达 (WS = 06)
南京所浮子 (WS = 07)
OTT雷达(WS = 10)
OTT气泡(WS = 12)
[bookmark: OLE_LINK69][bookmark: OLE_LINK70]加报水位：表示加报水位JB，单位是厘米，允许值为1----4095厘米；
以上门限（加报水位以上阈值）：表示加报水位以上时的水位加报阈值Y2，允许值为1----99厘米；
以下门限（加报水位以下阈值）：表示加报水位以下时的水位加报阈值Y1，允许值为1----99厘米。
基值（1#水位基值）：RTU所在海平面海拔或高程
修正值（1#水位修正值）：对于超声波水位计，该值减去水位计到水面的距离，就是实际水位值。对于压力水位计，该值加上测量值，就是实际水位值。
该运算已由采集终端完成，所以，屏幕上显示的水位值就是实际水位值。
[bookmark: OLE_LINK71][bookmark: OLE_LINK72]雨量使能：01表示使能，00表示失能；
雨量精度（雨量计规格）：表示终端所接雨量计的量程；
01---1毫米；02---0.5毫米； 03---0.2毫米；04---0.1毫米；
加报间隔（雨量加报间隔）：雨量加报时间间隔T I
加报阈值（雨量加报阈值）：雨量加报阈值，该参数取值范围是1--99毫米。
日起始时间：表示雨量数据日起始时刻，如8点或6点
定时报间隔：表示“时段”允许的时段值为1、2、3、6、8、12、24。
例如：TS=01表示每小时中心巡测一次，或终端每小时发报一次。
站址（终端站号）：表示终端站号TSA
中心（中心站号）：表示中心站号CSA
密码：RTU发送报文中对应的规约密码内容

图像参数配置：

图像功能：01表示使能，00表示失能
图像个数：接入摄像头的个数
分辨率：05  640 x 480
        06  1280 x 960
        07  800 x 600
DTU参数配置：
选择通信模块，即可查询或配置DTU参数，读取DTU配置信息需等待25s左右；

可通过键盘按键对DTU信息进行配置，包括：IP地址、通讯端口、联网方式（通讯方式）、波特率、最大包长、发报间隔、运行模式等

退出时，会有是否保存修改的提示信息：

卫星（备用信道）参数配置：
选择4.备用信道，进入卫星（备用信道）配置界面：

信道类型：01使能，00失能；
平安报时间：每天报送卫星平安报的时刻；不论主信道通信成功与否都会定时报送卫星报文。
[bookmark: _Toc181180547][bookmark: _Toc37928783]3.2.4  测试功能
[bookmark: OLE_LINK73][bookmark: OLE_LINK74][bookmark: OLE_LINK75]唤醒RTU后，按“确认”键进入水雨电压信息界面，再按“测试”键，启动测试功能，同时可进入测试界面：

[bookmark: OLE_LINK76][bookmark: OLE_LINK77]测试界面与主界面区别在于数据的显示，测试状态会显示“测试雨量”、“测试水位”、“测试电压”；
进入测试模式，RTU立即启动传感器采集进程，给传感器上电并依据传感器类型在特定采集时间进行水位数据采集，采集状态会依次提示：
“传感器已上电” 

[bookmark: OLE_LINK78][bookmark: OLE_LINK79]“成功采集xx次”，最多采集8次


[bookmark: OLE_LINK80][bookmark: OLE_LINK81][bookmark: OLE_LINK82]“本次采集完成”，表示传感器采集成功；
进入测试模式时， GPRS通信进程启动，通信状态显示“连接中心”；

成功建立GPRS连接后，提示：“联网成功”；

[bookmark: OLE_LINK83][bookmark: OLE_LINK84]收到中心回复后，提示“通信完成”，本次GPRS通信完成；

[bookmark: _Toc37928784][bookmark: _Toc181180549]3.2.5  数据查询
唤醒RTU后，按“确认”键进入水雨电压信息界面，再按“查看”键，可进入数据查询界面：

1.阶段雨量查询：

2.风暴潮数据查询：

4.初始化时间查询：

唤醒RTU后，按“确认”键进入水雨电压信息界面，再按“工况”键，可进入工况数据界面：

[bookmark: _Toc37928785]第四章  蓝牙调试功能
[bookmark: _Toc37928786]4.1  APP功能使用概述
为方便安装和维护，通过蓝牙连接，使用手机或Pad的APP软件，可对ARM板RTU进行数据查询、参数设置、固态数据提取及串口监控。
APP图标如图所示：

点击APP，进入应用程序主界面，点击右上角   图标，进行用户登录，用户名“金水燕禹”，密码“991001”
 (
点击登录
)
登录后，点击下方灰色部分，进行对附近ARM板RTU设备的搜索
 (
点击搜索
RTU
设备
)
根据目标RTU的遥测站站号，进行对应连接；连接后，下方灰色部分提示“RTU连接成功”，之后即可对RTU进行查询或配置等操作
[image: ][image: ]
[bookmark: _Toc37928787]4.2  实时数据查询
点击“实时水情”，进行实时数据查询
[image: ]
注意：APP中显示时间为手机或Pad系统时间，并非RTU的时间
[bookmark: _Toc37928788]4.3  参数查询
可查询的参数包括：遥测站时钟

遥测站版本信息
[image: ]
遥测站密码
[image: ]
遥测站基本参数
[image: ]
查询遥测站运行参数 
[image: ]
[bookmark: _Toc37928789]4.4  参数设置
可设置的参数包括：
遥测站时钟（根据使用或测试需要，对RTU时钟进行人工调整）
 (
调整
RTU
时钟，可精确到秒
)

设置遥测站基本参数（用于修改RTU测站号和工作状态等）
 (
中心地址
) (
遥测站地址
) (
密码
) (
工作状态
) (
DTU
类型
) (
北斗平安报时间
) (
水位计类型
)

设置遥测站运行参数（用于修改RTU运行参数）

定时报间隔：表示“时段”允许的时段值为1、2、3、6、8、12、24；
加报水位：表示加报水位JB，单位是厘米，允许值为1----4095厘米；
加报水位以上阈值：表示加报水位以上时的水位加报阈值Y2，允许值为1----99厘米；
加报水位以下阈值：表示加报水位以下时的水位加报阈值Y1，允许值为1----99厘米。
水位基值1：RTU所在海平面海拔或高程
水位修正值1雨量计规格：表示终端所接雨量计的量程。
01---1毫米；02---0.5毫米； 03---0.2毫米。
加报间隔：雨量加报时间间隔T I
雨量加报阈值：雨量加报阈值，该参数取值范围是1--99毫米。
降水量日起始时间：表示雨量数据日起始时刻，如8点或6点
[bookmark: _Toc37928790]4.5  雨量、水位固态查询
提取固态数据，用于测试、故障排查及维护

[bookmark: _Toc37928791]4.6  特殊配置界面
在 “更多”选项中，可进入特殊配置界面
 (
   
配置图像参数
) (
DTU
参数设置
) (
点击“更多”选项
) (
测试模式
)
图像参数设置中，可配置图片功能使能、摄像头个数、图片分辨率

进入DTU参数设置页面后，DTU供电，等待约30秒，返回DTU参数数据；如需更改参数信息，可在修改后点击设置
DTU参数包括： IP、端口、联网方式、波特率、运行模式、数据包长、DTU身份识别码

测试模式用于即时采集数据，调试后切记退出测试模式
 (
退出测试模式按钮
)
查看图像功能用于查询最近一次图片采集状况，进度条满后，即可得到图片信息



[bookmark: _Toc37928792]第五章  安装步骤及注意事项
[bookmark: _Toc181180550][bookmark: _Toc37928793]5.1  安装步骤
1、接好雨量计和水位计等传感器。
2、检查GPRS/GSM通信终端天线是否连好。
3、用笔记本电脑对GPRS/GSM通信终端进行基本参数配置（包括：中心IP，PORT，专线号，中心短信接收手机号码等）
4、确定终端机所有电源线连接正确。
5、打开终端机电源开关，这时你会听到峰鸣器的响声，液晶显示器将显示值守状态的信息（时钟，雨量，水位，电压）。
6、输入当前时间。
7、进行初始化。
8、输入终端站号和中心站号。
9、设定自报参数。
10、根据系统要求设定其他参数。
11、设定完毕后，退回到监控状态(即值守状态)。
12、检查雨量采集、水位采集等功能，确定传感器已正常工作。
13、通过修改时钟来检查定时报功能。
14、检查人工置数功能。
15、检查GPRS数据通信以及GSM短信发送功能。
16、检查备用信道通信功能。
17、进入主菜单，检查系统参数是否设置正确。
18、检查时钟是否正确
17、检查完毕，退回到监控状态。
[bookmark: _Toc181180551][bookmark: _Toc37928794]5.2  注意事项
1、太阳能电池板应朝向南方，并且不受其他设备、树木或其它建筑的遮挡。
2、太阳能电池板不能有裂纹。
3、雨量线、太阳能电池线应加套管（户外最好使用铁管或铝塑管）保护。
燕 禹 遥 测                                                   用户手册
4、电缆线进入室内时应有回水弯。
[bookmark: _Toc181180552][bookmark: _Toc37928795]第六章  故障判断及排除
[bookmark: _Toc181180553][bookmark: _Toc37928796]6.1  故障判断
1、值守电流小于1mA
测试方法：将主板电源开关关掉，万用表设于电流档（建议选用200mA档），万用表正表笔接主板的电源输入“IN”端，负表笔接主板电源开关的中间脚。显示值守电流，该值应小于1mA。
燕 禹 遥 测                                                   用户手册
[bookmark: _Toc87186672]
[bookmark: _Toc181180563][bookmark: _Toc37928797]附录A   本地固态提取软件使用说明
一、说明：
提取站内短传站的前端RTU固态数据用“不带包号固态提取软件”，使用101终端串口1提取，串口波特率为9600bps（RTU串口1应插16C550和242芯片）。
提取其他类型RTU固态数据用“带包号固态提取软件”，可以用101终端串口3提取。若RTU具备备用信道(串口1插16C550和MAX242），则也可以从串口1提取。
3．若使用101终端串口1提取固态数据，则波特率一定是9600bps；
若使用101终端串口3提取固态数据，则波特率为19200bps或9600bps。
（广东系统：9600bps；其他系统：19200bps；）
4．无论从串口1还是从串口3提取，都应首先复位终端，并在10秒内发出提取命令。
5．本软件提取雨量（或水位）固态数据，将生成两个文件，其中一个为雨量（或水位）原始文件，另一个为雨量（或水位）整理后的文件。
6．固态提取过程中可以看到液晶右下脚显示“>>>>”，表示固态提取正在进行中。
7．若本地提取速率为19200bps，则提取一年的水位数据大约需3分钟。
二、提取步骤：
    下面以通过串口3提取固态数据为例进行说明。
    1．将与101终端串口3相连的通信线拔掉
2．用“收发线”将便携机串口与101终端串口3相连
   （收发线：两头均为DB9孔插头，两端2，3线交叉，5线直连）
2.运行本次固态提取软件，显示如下界面：
              
 若界面上的“串口状态”为绿色，则表明相应串口处于打开状态。
若界面上的“串口状态”为红色，则表明相应串口处于关闭状态。
3.设置相关参数
（1）设置波特率为19200（见“说明2”）。
（2）设定本站站号、中心站号（如与终端机设置不一致，则取数时提示通信超时）
（3）设定水位基值、雨量计规格
（4）设定提取时间段（注意：起始日期、结束日期应在同一年中）
4.开始提取前的准备工作（使终端机相应串口处于工作状态）
具体准备工作参见本使用说明开头处的“说明2”
5.固态提取过程如下：
点击“读雨量”，显示如下界面：

输入雨量固态文件名，点击保存即可。下面等待雨量固态提取过程自动完成。
说明：
如果固态提取正常结束，则界面提示：“本站数据正常提取结束”
如果存储器中有非法数据或格式错误，则界面提示：“XX处错误”，这样用户只能得到“原始文件”，得不到整理后的文件。
如果因为非法数据导致提取失败，则用户可以根据提示，从已经提取到的原始文件中，找出错误并修正之。然后用修正后的“原始文件”整理出所需格式的文件。方法如下：
点击“雨量”（在界面的下半部分“从文件读取”），出现如下界面：

选择已经提取出来的雨量原始文件（rbi后缀），点击打开，然后输入整理后的文件名，点击确定即可 “原始文件”整理出所需格式的文件。
点击“读水位”，显示界面同上，其过程也类似。
说明：
水位固态整理后的文件默认后缀为：zwl
    水位固态原始文件默认后缀为：wbi
雨量固态整理后的文件默认后缀为：pzl
    雨量固态原始文件默认后缀为：rbi
SD卡数据存储及读取
ARM板RTU可插入SD卡，备份水雨情数据，PC机可直接访问数据内容
 (
文件夹按照遥测站号分类排列
)

 (
对应站号文件夹下分为雨量和水位数据
)

燕 禹 遥 测                                                   用户手册
 (
数据依照年份排序
)
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北京金水燕禹科技有限公司
地址：北京市海淀区车道沟1号 青东商务区 B座3层  邮编：100089
热线电话：010-68484818   传真：010-68702424
[bookmark: _Toc37928798]结束语
	感谢您使用金水燕禹产品！
我们以“立足顾客角度”的经营思路，在经营模式上更进一步向技术型企业转变，而在营销策略上由过去的服务性销售向顾问式销售转变。
我们本着“以人为本”的服务观念，在发展过程中，建立了严格的质量控制体系、施工设计、设备采购、产品生产、设备检验、系统安装调试、系统自检、系统实验、系统试运行和系统终验均有相应的控制程序，确保系统的高质量。我司的所有产品均委托北京远东德利加工生产，具有很强的生产能力，保证及时供货。YCZ-2A-101从生产、烤机、测试到发货，具有严格的质量控制流程，确保产品质量。
    我们不但对提供产品和服务的企业本身活动进行了有效规范，也实现了对合作客户的相关活动的有效规范，这样易于及时发现可能产生的质量问题，易于明确所发生的质量问题的责任和产生原因，更易于采取有效措施来解决所发现的质量问题，并进而预防所发现的质量问题的再产生。
我们通过先进的管理平台，为企业创新氛围的营造，创新机制的建立和完善，在技术创新、制度创新等方面建立了一系列员工创新激励制度，包括员工培训制度、合理化建议制度、表扬与投诉制度、技术奖励制度等，形成了良好的创新意识和创新环境。
    公司的经营管理机制完善，在公司经营管理中以法治和人性化管理作为治司根本；不断提高公司整体管理水平；完善公司各项管理制度，规范企业行为，吸纳稳定人才队伍。
使用本文档或者燕禹产品过程中如存在任何疑问，或欲了解更多燕禹产品最新信息，欢迎联系我们。
联系电话：68484818/68484886
感谢大家一直以来对金水燕禹的支持，您的支持是我们进步的动力！谢谢大家！
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